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．検出領域の詳細は、次頁の検出領域の説明を参照のこと。

検出時 ：出力トランジスタ

非検出時 ：出力トランジスタ

異常時（ ） ：出力トランジスタ 保持

以下

最大出力電流 ｍ 以下、出力電圧 以下

以下

以下

状態 ドア閉 ドア開

入力条件

560 K 以上
（NC 可）抵抗値（Ω）

100Ω以下
（GND 接続可）

端子電圧

（ ） ―

感度は接続する抵抗 の値で設定されます（J品推奨）

抵抗 の接続する は、センサの と共通としてください

動作時 ：－ ～ ℃（ただし氷結、結露なきこと）

保存時 ：－ ～ ℃（ただし氷結、結露なきこと）

～ ％

接続方法は、内部回路と推奨接続参照

感度設定

磁石外形 ： × ×

表面磁束密度 ： （ミリテスラ）

磁化方向 ：厚み方向

－ ％～ ＋ ％

以下

オープンコレクタ出力

感度設定

．

．

標準磁石

電源電圧

消費電流

出力形態

出力残留電圧

出力動作形態

応答時間

初期設定時間

ドア信号（ ）

感度設定（ ）

周囲温度

周囲湿度

項目 定格／性能

検出領域： ・ （ ）

．センサは初期設定にて検出領域を自動調整する機能を内蔵しています。その際に、センサ周辺の

磁気の影響により、自動調整が正常に行えなかったときのことを示します。

．センサの電源を立ち上げてから検出状態を正確に出力するまでの時間を示します。

■仕様

形

① ②

■形式基準
① 広エリア磁気センサを表す

② シリーズ名を表す

■特長
● 磁気インピーダンス効果を利用した高感度な磁気センサ。
● 検出性能バラツキを抑えることで使い易さを大きく改善。
● ドア信号入力端子を備えたことで本体側制御の簡素化を実現。
● 感度切替え端子を備え4段階の感度切替えを実現。

Item Ratings / Performance

■ Specifications 

■ Features
● Highly sensitive magnetic sensor using the the magneto-impedance 

effect.
● Greatly improved ease of use by reducing variation in detection 

performance.
● Equipped with a door signal input terminal, the control on the main unit 

is simplified.
● Sensitivity switching terminal enables 4-level sensitivity switching.

(1) Wide-area magnetic sensor
(2) Series name(1) (2)

W2DN - 06
■ Model Number Legend

Detection area: Rx・Ry (*1)

Sensitivity setting
max.
typ.
min.

155
A B C D

145
135

140
130
120

125
115
105

70
60
50

5 VDC -10% to 12 VDC +10%

0.5V or less

0.8 seconds or less
1.5 seconds or less

Status

Sensitivity setting A
100 Ω or less 
(GND connection 

possible)
5.1 K

1.8
1.01

1.0
0

2.6 2.61
1.81

15 K 560K or more 
(NC possible)

B C D

Resistance value (Ω)

MAX
MIN

Terminal 
voltage (V)

Input condition Low Hi
For connection instructions, refer to Internal Circuitry and Recommended Connections.

Door closed Door open

20 mA or less

Standard magnet
Magnet dimensions: 20 x 20 x 10 mm
Surface magnetic flux density: 430 mT (millitesla)
Magnetization direction: Thickness direction

Open collector output
Maximum output current: 20 mA or less, Output voltage: 16 VDC or less

When detected: Output transistor OFF
When not detected: Output transistor ON
In case of abnormality (*2): Output transistor holds OFF

Sensitivity is set by the connected resistor Rd value (J product recommended)
The GND to which the resistor Rd is connected should be common to the GND of the sensor.
Operating: -10 to 60°C (with no icing or condensation)
Storage: -20 to 70°C (with no icing or condensation)
25 to 85% RH

Power supply voltage
Current consumption

Output form

Output residual voltage

Output operation mode

Response time
Initial setting time (*3)

Door signal (DOOR-IN)

Sensitivity setting (SEL-IN)

Ambient temperature

Ambient humidity
*1 For details on the detection area, refer to the description of the detection area on the next page.
*2 The sensor has a built-in function to automatically adjust the detection area at the initial setting. This indicates that 

automatic adjustment could not be performed properly due to the influence of magnetism around the sensor.
*3 Indicates the time required to output the detection status accurately after the sensor power is turned on.
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図 設置条件図 検出領域：Ｒ 図 検出方向

� 

図 設置条件図 検出領域：Ｒ 図 検出方向

感度設定：Ｄの場合

■検出領域の説明
検出領域は下図に示す設置条件で規定します、標準磁石の基準は、磁石の中心とします。

スペック上はＲ ・Ｒｙにて規定し、Ｒｘｙは参考値扱いとする。

図は便宜上縮尺を変更しています。

� 感度設定：Ａ・Ｂ・Ｃの場合

■ Description of Detection Area
The detection area is defined by the installation conditions shown in the figure below, The reference point for the standard 
magnet must be the center of the magnet.
The specifications are defined by Rx and Ry, and Rxy must be treated as a reference value.
The figure is scaled for convenience.

■Sensitivity setting: A, B, and C

■Sensitivity setting: D

Glass surface (player side)

Magnet 
attraction 
direction

Magnet 
attraction 
direction

Detection
area

Detection
area

Magnetic sensor
W2DN-06

Magnetic sensor
W2DN-06

Fig. 1 Detection area: R Fig. 2 Installation conditions Fig. 3 Detection direction

Fig. 4 Detection area: R Fig. 5 Installation conditions Fig. 6 Detection direction

Magnet

Magnet

Glass surface (player side)
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出力不定 出力Ｏ 保持 出力Ｏ 保持 出力Ｏ 保持 出力不定 出力不定 出力Ｏ 保持 

出力ト

電源 
V cc 

0V  

ドア信号 
開 

閉 

磁気レベル 
検出 

非検出 

OF F  

ON  
ランジスタ 

初期設定時間 
1.5s 以下 

初期設定時間

1.5s 以下

Ｗａｉｔ時間 
1s 

 

 
（３） ドア閉（Ｌｏｗ）の状態で電源投入し、初期設定が異常となったとき

ドア開（Ｈｉ）の状態で電源投入した後、ドア閉（Ｌｏｗ）となり、初期設定が異常となったとき

※．ドア閉となった直後から初期設定完了まで（期間Ａ）に、再びドア開となったときは初期設定を中止します。 
 再びドア閉となり、初期設定完了までドア閉状態が維持されることで初期設定がはじめて完了します。 
 尚、初期設定が中止された場合でも期間Ａでは出力トランジスタはＯ 保持をします。 
 

Ａ※期間

出力不定 出力Ｏ 保持 出力Ｏ 保持 
出力不定 出力Ｏ 保持 

電源 
V cc 

0V  

ドア信号 
開 

閉 

磁気レベル 
検出 

非検出 

OF F  

ON  
出力トランジスタ 

初期設定時間 
1.5s 以下 

Ｗａｉｔ時間 
1s 

Ｗａｉｔ時間 
1s 

Ｗａｉｔ時間 
1s 

（２） ドア開（Ｈｉ）の状態で電源投入した後、ドア閉（Ｌｏｗ）となり、初期設定が正常に行われたとき

出力不定 出力不定 出力Ｏ 保持 出力Ｏ 保持 出力Ｏ 保持 

電源
 

ドア
開

閉

磁気レベル
検出

非検出

出力トランジスタ

初期設定時間 
1.5s 以下 

Ｗａｉｔ時間 
1s 

Ｗａｉｔ時間 
1s 

■動作チャート
（１） ドア閉（Ｌｏｗ）の状態で電源投入し、初期設定が正常に行われたとき

■内部回路と推奨接続図 Ｗ２ＤＮ－０６

　
　

Power supply

Door signal

Magnetic level

Output transistor

Vcc

0 V
Open

Closed
Detected

Not detected

OFF

ON

Power supply

Door signal

Magnetic level

Output transistor

Vcc

0 V
Open

Closed
Detected

Not detected

OFF

ON

Power supply

Door signal

Magnetic level

Output transistor

Vcc

0 V
Open

Closed
Detected

Not detected

OFF

ON

Output 
undefined

Output 
undefined

Output ON 
hold

Output ON 
hold

Output ON 
hold

Output 
undefined

Output 
undefined

Output ON 
hold

Output ON 
hold

Output 
undefined

Output 
undefined

Output 
undefined

Output ON 
hold

Output OFF 
hold

Output ON 
hold

Output OFF 
hold

Output ON 
hold

Initial setting time
1.5 seconds or less

Initial setting time
1.5 seconds or less

Initial setting time
1.5 seconds or less

Initial setting time
1.5 seconds or less

Wait time
1 second

Wait time
1 second

Wait time
1 second

Wait time
1 second

Wait time
1 second

Wait time
1 second

(1) When the power is turned on with the door closed (Low) and the initial setting has been successfully made

(2) When the door becomes closed (Low) after the power is turned on with the door open (Hi), and the initial setting has 
been successfully completed

(3) When the power is turned on with the door closed (Low), and the initial setting has become abnormal.
When the door becomes closed (Low) after the power is turned on with the door open (Hi), and the initial setting has 
become abnormal.

■ Internal Circuit and Recommended Connection Diagram

■ Operation Chart

Magnetic 
sensor 

main circuit

Power 
supply circuit

VCC (5 to 12 VDC)

Door signal
   Door closed: Low (Tr-ON)
   Door open: High (Tr-OFF)
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ng
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nc
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* The initial setting is canceled when the door is opened again immediately after the door is closed until the initial setting is 
completed ( Period A). The initial setting is canceled only when the door is closed again and the door remains closed until 
the initial setting is completed. Even if the initial setting is canceled, the output transistor will remain ON during Period A.
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＜センサ初期設定動作＞

周辺磁気の影響を補正するために、センサは初期設定機能があります。

電源立ち上げ時の初期設定は、センサへの電源供給とＤＯＯＲ－ＩＮ入力端子が扉閉（Ｌｏｗ）の場合に実行

されます、この初期設定により検出領域の自動調整をします。 自動調整された設定値は電源遮断まで内部保

持されます。

初期設定に関しては、以下をご配慮ください。

 初期設定は最大 ｓ の時間を要します、この間はなるべく磁気の影響を受けないようにご配慮を

お願いします。 検出領域が変動する要因となります。

（例）ソレノイド・モータなどを駆動しない。

磁石を近づけた状態でセンサの初期設定条件を整えない。

 電源立ち上げ時の初期設定中にＤＯＯＲ ＩＮ入力端子が扉開（Ｈｉ）になった場合は初期設定を中止

します。

センサへの電源供給が維持された状態で、再度扉閉（Ｌｏｗ）になることで初期設定がリスタートし

ます。（詳細は、動作チャートを参照ください。）

 センサ周辺の磁気の影響により、初期設定で自動調整が正常に行えなかった場合には、出力トランジ

スタはＯＦＦを保持します。 解除するためには、自動調整が正常に行えるよう周辺の磁気の影響を

配慮し、センサの電源を一度遮断し再起動する必要があります。

＜ＤＯＯＲ－ＩＮ端子の働き＞
ＤＯＯＲ－ＩＮ入力端子は、周辺磁気の影響を軽減するための使用する入力端子です。

本入力端子を使用することで下記の対応が可能となります。

 センサ初期設定開始条件（電源投入初回）

ゲージ本体またはガラス扉開放状態でセンサの初期設定が実行された場合、初期設定状態と使用状態

の周囲磁場環境のズレが発生し、検出領域の変化及び磁気検出信号が出力されるなどの事象への対応。

 ドア開時の磁石検出信号キャンセル（ドア開時センサ内部で磁石検出を無効化します）

使用中のゲージ本体またはガラス扉開閉操作に発生する、周囲磁場環境の変化による、磁気検出信号

出力などの事象への対応。

ドア開時の磁石検出信号キャンセルは、ドア閉時に 秒間継続します。

・ＤＯＯＲ－ＩＮ入力端子への信号入力は、ゲージ本体及びガラス扉の何れかでも開放している場合は『扉開』

として信号入力してください。

・本機能をご使用にならない場合は、ＤＯＯＲ－ＩＮ入力端子をＧＮＤ側へ接続してください。

・開放状態の場合センサは機能しません。

＜感度設定方法＞
感度設定はＳＥＬ－ＩＮ端子に接続する抵抗で選択されます。

使用する感度を設定いただき、１頁記載の抵抗値を介してＧＮＤに接続してください。

感度設定機能の注意事項

 感度設定は、センサ初期設定時に設定され、電源遮断まで内部保持されます。

電源供給状態での感度変更はできません。

図 7 配置推奨図

■使用方法について
＜センサの設置＞

図示配置にて、遊技機のガラス表面からセンサの検出面までの距離を ～ とすることを推奨します。 

■ Instructions for Use

We recommend that the distance from the glass surface of the game equipment to the detection surface of the sensor be 
40 to 60 mm in the arrangement shown in the figure.

<Sensor Installation>

<Sensor Initial Setting Operation>
To correct the effects of surrounding magnetism, the sensor has an initial setting function.
The initial setting at power-on is executed when power is supplied to the sensor and the DOOR-IN input terminal is in the 
door-closed (Low) state. This initial setting allows for automatic adjustment of the detection area.
The automatically adjusted setting values are retained internally until the power is turned off.
Consider the following with regard to the initial setting.

(1) The initial setting takes up to 1.5 seconds to complete. During this time, be considerate to avoid being affected 
by magnetism as much as possible. Not doing so may cause the detection area to fluctuate.
[Example] Do not drive solenoids, motors, etc.

Do not set the initial setting conditions of the sensor with the magnet in close proximity.
(2) If the DOOR-IN input terminal becomes Door Open (Hi) during the initial setting at power-on, the initial setting will 

be canceled.
The initial setting will restart when the Door Closed (Low) state is entered again while the power supply to the 
sensor is maintained. (For details, refer to the operation chart.)

(3) The output transistor will remain OFF if the automatic adjustment could not be performed properly in the initial 
setting due to the influence of magnetism around the sensor.
To release the OFF state, it is necessary to shut down the power supply to the sensor and then restart it, taking 
into consideration the influence of the surrounding magnetism so that the automatic adjustment can be 
performed properly.

<Function of the DOOR-IN terminal>
The DOOR-IN input terminal is used to reduce the influence of the surrounding magnetism.
By using this input terminal, the following responses can be made.

(1) Sensor initial setting start condition (first power-on)
Response to events such as changes in the detection area and the output of magnetic detection signals due to a 
discrepancy between the initial setting state and the surrounding magnetic field environment in use when the 
initial setting of the sensor is executed with the gauge unit or the glass door open.

(2) Cancels the magnet detection signal when the door is open (disables the magnet detection inside the sensor 
when the door is open).
Response to events such as magnetic detection signal output caused by changes in the surrounding magnetic 
field environment that occur when opening and closing the gauge unit or glass door during use.
The magnet detection signal cancellation when the door is open continues for one second when the door is 
closed.

 • For signal input to the DOOR-IN input terminal, if either the gauge unit or the glass door is open, input the signal as 
“Door open” .

• If you do not use this function, connect the DOOR-IN input terminal to the GND side.
• The sensor will not function when it is open.

<How to Set Sensitivity>
The sensitivity setting is selected by the resistor connected to the SEL-IN terminal.
Set the sensitivity to be used and connect it to GND through the resistor value listed on page 1.
Precautions for sensitivity setting function

(1) The sensitivity setting is configured during initial setting of the sensor and is retained internally until the power is 
turned off.

Glass surface (player side)

Magnet attraction direction

Magnet

Magnetic sensor
W2DN-06

Fig. 7 Recommended layout diagram
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＜周囲磁場の影響＞

遊技機の開閉などによりセンサの向きが変わると周囲磁場の影響を受け、検出領域の変化及び磁気検出信号

が出力されることがあります。

ご使用にあたっては、設計上のご配慮をお願いします。

＜周囲金属の影響＞
センサの周囲に磁性体を配置したとき、検出領域が狭くなったり、検出領域の自動調整ができず、出力トラ

ンジスタがＯＦＦを保持する場合があります。ご使用にあたっては、特性のご確認を十分にしていただくよ

うお願いします。

また、磁性体は磁石を近づけた場合磁化する場合がありますので設計上の配慮をお願いします。

＜磁束発生源の影響＞
ソレノイド・モータ等から発生される磁束によって、センサが磁石検出信号を出力する場合があります。

センサの近くに磁気ノイズの発生源を配置する場合は、影響確認など検証と設計上の配慮をお願いします。

メモ：モータは通常駆動に比べて励磁ロック状態の方が一般的に影響が大きくなります。

＜初期設定後の環境変化に対する注意事項＞
センサ周辺の金属が強力な磁石により磁化した場合、且つセンサが磁気検出をしたときに限り、出力トラン

ジスタがＯＦＦを保持する場合があります。解除するためには、センサの電源を一度遮断し再起動していた

だく必要がありますので、設計上のご配慮をお願いします。

Ｗ２ＤＮ－０６<Influence of Surrounding Magnetic Field>
If the direction of the sensor changes due to operations such as opening and closing the game equipment, the surrounding 
magnetic field may affect the detection area and cause changes in the detection area and magnetic detection signals to be 
output.
Please take design considerations into account before use.

<Influence of Surrounding Metals>
When a magnetic body is placed around the sensor, the detection area may become narrower or the detection area may not 
be adjusted automatically, causing the output transistor to hold OFF. Please be sure to check the characteristics of this 
product thoroughly before using it.
In addition, magnetic bodies may become magnetized when brought close to a magnet, so please take this into 
consideration when designing your equipment.

<Influence of Magnetic Flux Source>
Magnetic flux generated by a solenoid, motor, etc. may cause the sensor to output a magnet detection signal.
When placing a source of magnetic noise near the sensor, please verify the impact and take appropriate design 
considerations into account.
Note: Motors are generally more affected in the excitation locked state than in the normal drive.

<Precautions for Environmental Changes After Initial Setting>
The output transistor may hold OFF only when a metal around the sensor is magnetized by a strong magnet and when the 
sensor detects a magnetic field. In order to release the OFF state, the sensor must be turned off and on again. 
Please take this into consideration when designing your equipment.
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■ 外形寸法

Ｗ２ＤＮ－０６

Cat. No. AM-W2-CP-003(E)

Please check each region's Terms & Conditions by region website.

 © OMRON AMUSEMENT Co., Ltd 2025  All Rights Reserved.

■ External Dimension

Trademark

Model

Lot No.

1 pin
Connector made by JAM

Note 4

Detection center indication

Connector 
terminal No.

Terminal 
name

Note1. Connector terminal numbers and terminal names are shown in 
the table.

2. The housing that fits the connector section must be SYA1-050HG 
manufactured by Japan Automatic Machine Co., Ltd.

3. The lot number must be indicated in 4 digits at the specified 
position in the figure.

4. Dimensions with housing installed, not included in the product.

* The dimensional tolerance must be IT16 unless otherwise specified 
[Unit: mm]

1
2
3
4
5

VCC
DOOR-IN
SEL-IN

OUT
GND


